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Wstep

AgroNAYV to zaawansowany system wsparcia, oparty na technologii precyzyjnego
naprowadzania satelitarnego, dedykowany dla branzy rolniczej.

"

Rozdziat “Szybki start” zawiera skréocony instruktaz, jak krok po kroku

przeprowadzi¢ instalacje/montaz systemu oraz rozpoczaé prace z systemem
AgroNAV.



O instrukgji

Wiadomosci w szarej ramce zawierajg przyktady i dodatkowe spostrzezenia.



Szybki start

Informacje wstepne

System nawigacji AgroNAV ztozony jest z elementdéw podstawowych:

e odbiornika GNSS z antena (tzw. AgroBOX),
e panelu sterowania (tablet z uchwytem montazowym).
e okablowanie

Zestaw rozszerzony zawiera dodatkowo modut kompensacji przechytéw AgrolMU.

Montaz i poditgczenie - zestaw podstawowy

Antena GNSS

Antena GNSS u-blox ANN-MB

(2rédto: https:/mww.u-blox.com/en/product/ann-mb-series)

Antene GNSS (patrz wyzej) nalezy przymocowac na dachu maszyny (lub na innym
elemencie montazowym zapewniajacym dobrag widocznos¢ nieba).

Istnieja 3 sposoby montazu anteny:

1. (polecany) przytwierdzenie anteny do dachu kabiny pojazdu przy pomocy
silnej, dwustronnej, piankowej tasmy samoprzylepnej; powierzchnie nalezy
oczyscic¢ i odttusci¢ w celu zapewnienia trwatosci potaczenia,

2. otworowanie dachu - wykorzysta¢ dodatkowe otwory montazowe (¢ 4.5
mm); ten sposob nie jest polecany ze wzgledu na trwata ingerencje w
pokrycie dachu kabiny,

3. magnes - antena posiada magnes, w zwigzku z czym istnieje mozliwosc
bezinwazyjnego montazu w przypadku wykorzystania metalowej
powierzchni dachu maszyny.


https://www.u-blox.com/en/product/ann-mb-series

Zalecane umiejscowienie anteny:

1. ciagnik (przednia os skretna) - antene umiejscowic¢ w osi pojazdu, na dachu,
okoto 1 m przed tylng osig,

~1m

2. kombajn (tylna os skretna) - antene umigjscowi¢ w osi pojazdu, na dachu,
okoto T m przed przednig osia.

Po zamontowaniu anteny nalezy przeprowadzi¢ przewdd antenowy do wnetrza
kabiny, zabezpieczajac go jednoczesnie opaskami zaciskowymi poprzez
przytwierdzenie do statych elementdéw pojazdu.

Panel sterowania (tablet)

Panel sterowania (tablet) - na zdjeciu bez uchwytu montazowego

Panel sterowania (tablet) umiesci¢ wewnatrz kabiny w suchym, tatwo dostepnym
miejscu. Panel sterowania nie moze przestania¢ widoku z kabiny (nalezy zapewnic
dobrag widocznosc¢ dla kierowcy).



Do montazu panelu sterowania nalezy wykorzysta¢ dotgczony uchwyt.

Panel sterowania nalezy zasili¢ ze ztgcza tadowarki samochodowej (port USB, 5
VDC, min. 800mA). Nalezy wykorzysta¢ dotgczona tadowarke samochodowa. Brak
podigczenia tadowania moze doprowadzi¢ do nieprzewidzianego roztadowania
wbudowanego akumulatora tabletu i utraty wykonanej pracy.

AgroBOX

AgroBOX z podtgczong antenq i kalem zasilajgcym

Modut AgroBOX nalezy umiesci¢ wewnatrz kabiny w suchym miejscu. Do modutu
AgroBOX doprowadzi¢ kabel antenowy i podtaczy¢ pod odpowiednie ztgcze SMA
(patrz rysunek). Okablowanie i modut AgroBOX przytwierdzi¢ do statych
elementdéw konstrukcyjnych kabiny przy pomocy opasek zaciskowych, mozliwe
blisko panelu sterowania (tabletu).

Modut AgroBOX wyposazony jest w antene Bluetooth. Jesli antena nie jest
podtgczona, nalezy przykrecic jg pod odpowiednie ztgcze SMA.

[

®O0 O®

Widok ztgczy SMA z etykietami




Podftaczyc¢ do ztgcza SMA
oznaczonego symbolem

Antena GNSS u-blox
ANN-MB @

Podtaczyc¢ do ztgcza SMA
oznaczonego symbolem

Antena Bluetooth @

Modut AgroBOX zasilic dotgczonym kablem z okragtym ztaczem dwupinowym.
Druga czes¢ kabla podtaczy¢ ztgczem trzypinowym DIN 9680 do odpowiedniego
gniazda zasilajacego w kabinie.

Zestaw rozszerzony

AgrolMU - modut zyroskopowy

AgrolMU jest opcjonalnym urzadzeniem peryferyjnym wchodzacym w skiad
ekosystemu AgroNAV. Jego gtéwna funkcja jest znaczna poprawa stabilnosci i
precyzji odzwierciedlania w aplikacji orientacji i potozenia pojazdu uwzgledniajac
chwilowe przechyty we wszystkich 3 osiach.

Modut AgrolMU wraz z przewodem zasilajgcym



Instalacja

1.

Modut AgrolMU powinien zosta¢ umieszczony na dachu kabiny, w osi
symetrii pojazdu, w poblizu anteny GNSS (najlepiej bezposrednio za
antena).

Podobnie jak w przypadku montazu anteny, zalecamy wykorzystanie silnej,
dwustronnej tasmy piankowej do montazu modutu (powierzchnie nalezy
oczyscic i odttuscic).

Orientacja AgrolMU musi by¢ zgodna z kierunkiem ruchu pojazdu: strzatka
na obudowie modutu wskazuje kierunek jazdy w przéd.

Korzystajac z zatgczonego do zestawu kabla potaczy¢ AgrolIMU z AgroBOX
(po stronie AgroBOX mozna wybra¢ dowolne sposréd 2 gniazd
przeznaczonych na urzadzenia peryferyjne; upewnic sig, ze kable zasilajace
sg dobrze dokrecone).
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Przyktad potgczenia zestawu z modutem AgrolMU

Kalibracja

Po pierwszej instalacji lub po kazdorazowej zmianie potozenia modutu AgrolMU
na dachu pojazdu (np. w sytuacji jego demontazu w celach serwisowych)
niezbedna jest jednorazowa kalibracja modutu w aplikacji AgroNAV. W tym celu
nalezy:

Z gtdwnego menu aplikacji wejs¢ w USTAWIENIA,
wybra¢ konfiguracje dla ktdrej kalibracja AgrolIMU ma zostac

przeprowadzona
<0

przejs¢ do zaktadki ustawien urzadzen peryferyjnych: ,

w sekcji “Wartos¢ kompensacji przechytu AgrolMU" kliknac¢ w przycisk @
- uruchomi to proces kalibracyjny,

odczekac az nastapi potaczenie z modutem AgrolMU, klikna¢ przycisk e



e wprowadzi¢ “realny kgt przechytu bocznego” pojazdu (patrz nizej), kliknaé

przycisk Q

e odczeka¢ az nastapi przeliczenie wartosci kalibracji, a nastepnie

zaakceptowac otrzymany wynik klikajac przycisk O
e zapisac konfiguracje, naciskajac symbol dyskietki w prawym dolnym rogu,
wyjs¢ z ustawien, naciskajac strzatke wstecz (lewy dolny rog).

Realny kat przechytu bocznego:

Jest to chwilowy kat przechytu bryty pojazdu na boki (czyli wzdtuz osi przéd-tyt) -
potocznie okreslanym jako przechyt “lewo/prawo”.

Jego wartos¢ powinna byc¢ okreslona z jak najwieksza precyzja (minimalnie do
0.1°). W celu wyznaczenia wartosci kata sugeruje sie uzycie poziomicy ze
wskazaniem elektronicznym umieszczonej na dachu pojazdu w linii taczacej

lewy i prawy skraj kabiny. Nalezy jednak pamietac, ze (patrzac na pojazd od
przodu):

e gdy lewa strona pojazdu znajduje sie nizej niz prawa wtedy kat
przyjmuje wartos¢ dodatnia (grafika A)
e gdy lewa strona pojazdu znajduje sie wyzej niz prawa wtedy kat

przyjmuje wartos¢ ujemna (grafika B).
\

|

A) kgt przechytu bocznego dodatni B) kgt przechytu bocznego ujemny
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Ustawienie konfiguracji maszyny

Przy pierwszym uruchomieniu aplikacji nalezy zdefiniowa¢ wymiary maszyny,
elementu roboczego i potozenia anteny. Uzytkownik ma mozliwos¢ tworzenia
wielu konfiguracji dla réznych typéw maszyn.

W celu wykonania pierwszej konfiguracji:

n

1.
2.

o

Z gtdwnego menu aplikacji nalezy wejs¢ w USTAWIENIA;
(opcjonalnie) utworzy¢ nowa konfiguracje naciskajac znak
ten krok, uzywajac konfiguracji domysinej (“default”);

| S

— wprowadzi¢ nastepujace wartosci

w,on

+" lub pomingc¢

w zaktadce wymiarowania pojazdu
(w metrach, z doktadnoscig do 1cm):
A. odlegtos¢ miedzy srodkiem anteny a nieskretna osig pojazdu,
B. wysokos¢ montazu anteny (odlegtos¢ od powierzchni ziemi do
anteny),
C. rozstaw osi pojazdu,
D. szerokosc osprzetu roboczego,
E. odlegtos¢ miedzy osprzetem roboczym a osig pojazdu, blizej ktérej
znajduje sie element;
Lo

w zakladce wymiarowania elementu roboczego wprowadzi¢
parametry dotyczgce ilosci i szerokosci poszczegdlnych sekcji;
zapisac konfiguracje, naciskajac symbol dyskietki w prawym dolnym rogu;

wyjs€ z ustawien, naciskajac strzatke wstecz (lewy dolny rog).



